1.0WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania

i odbioru robét elektrycznych wykonywanych w zakresie robét zwigzanych z przebudowg
uktadéw pomiarowo-rozliczeniowych oraz uktadéw transmisji danych w ramach zadania
,Dostosowanie uktadéw pomiarowo-rozliczeniowych i uktadoéw transmisji danych do IREiISD
ENEA Operator”.

Zakres zadania obejmuje przebudowe uktadéw pomiarowo-rozliczeniowych w nastepujacych
obiektach:

- Stacji transformatorowej So-246 ,Polsport” na terenie WOSIR w Drzonkowie.

1.2 Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robét przy wykonywaniu i odbiorze
instalacji elektrycznych w projektowanych obiektach i obejmuija:

W zakresie przebudowy uktadéw pomiarowo-rozliczeniowych

- zakup i transport materiatéw na miejsce wbudowania (transport opisano w pkt. 4 niniejszej
specyfikacji)

- wymiane przektadnikéw napieciowych i pradowych

- wykonanie, dostawe i zabudowe tablic pomiarowych

- wymianeg oprzewodowania uktadoéw pomiarowo-rozliczeniowych

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi normami.
1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za zgodno$¢ z Projektem

Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng i postanowieniami Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektorowi

Nadzoru Inwestorskiego przed przystgpieniem do robét - ,Programu Zapewnienia Jakosci”,

w ktérym przedstawia sie zamierzony sposob wykonania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe

i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robét zgodnie z projektem i ustaleniami przekazanymi

przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Program Zapewnienia Jakosci powinien w szczegdlnosci zawierac:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy, sposéb prowadzenia robét, organizacje ,ruchu” na
budowie, egzekwowanie BHP w trakcie wykonywania robét

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie zawodowe

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne

- sposob i procedure kontroli wewnetrznej podczas dostaw materiatow, sprawdzania
i cechowania sprzetu oraz prowadzenia robét

- Wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos$é i terminowos¢ wykonania elementéw robdét,

- sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom Inwestora



2.0Materialy

Wszystkie zastosowane urzgdzenia, przewody, materiaty pomocnicze itp. muszg odpowiadaé
wymogom Polskich Norm lub Norm Branzowych.

Wszystkie zastosowane urzadzenia i materiaty muszg posiadac¢ swiadectwo jakosci (atesty)

i certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,CE”.

W miare mozliwosci nalezy stosowaé materiaty i wyroby pochodzenia polskiego.

Jezeli polskie materiaty i wyroby nie spetniajg wymaganych projektem cech lub sg nieodpowiednie
jakosciowo, nalezy stosowaé materiaty pochodzenia zagranicznego, ale spetniajgce te wymogi oraz
posiadajgce certyfikaty jakosciowe i aprobaty techniczne.

Wykonanie robét powinno by¢ zadowalajgce i gwarantowanej jakosci oraz wykonane z materiatéw
(gdy, nie podano szczegdtowych wymagan) dobrego handlowego gatunku.

Wykonawca jest zobowigzany udowodni¢ jakos¢ kazdego materiatu i wyrobu uzytego do wykonania
robo6t. Takie dowody to: atesty i certyfikaty na znak bezpieczenstwa ,CE”.

Inspektor Nadzoru Inwestorskiego ma prawo w trakcie realizacji robé6t odrzuci¢ kazdy materiat
niezgodny ze ST lub Polskg Norma.

Materiaty przeznaczone do wbudowania podlegajg akceptacji Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

3.0Sprzet

Roboty przewidziane do wykonania mogg by¢ wykonane recznie i mechanicznie przy uzyciu sprzetu
mechanicznego zaakceptowanego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przystepujgcy do wymiany uktadéw pomiarowych dla zagwarantowania wtasciwej
jakosci robot powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu:

- samochdéd dostawczy 0,9 t

- elektronarzedzia

4.0 Transport

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu zaakceptowanymi dla danego
asortymentu materiatow przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przystepujgcy do budowy oswietlenia powinien wykazaé sie mozliwoscig korzystania
z nastepujgcych srodkéw transportu:

- samochodu dostawczego,

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi
przez wytworce dla poszczegdlnych materiatéw i elementdw oraz zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem sie na srodkach transportu.

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku przestrzega¢ zalecen wytwdrcow.

Materiaty — transportowa¢ samochodami dostawczymi

W czasie transportu, zatadunku i roztadunku oraz sktadowania materiatéw, aparatury i urzadzen
zwrdci¢ uwage, aby nie narazi¢ ich na uderzenia, ubytki lub uszkodzenia.

5.0Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych roboét, ich zgodnos¢ z Projektem
Budowlanym, Specyfikacjg Techniczng obowigzujgcymi normami oraz uzgodnieniami i zaleceniami
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do akceptaciji projekt organizaciji i
harmonogram rob6t uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty.

5.1 Zakup i transport materiatéw na miejsce wbudowania:
Transport materiatéw i urzadzenh opisano w punkcie 4 niniejszej S.T.

5.2 Uktadanie przewodow nn :
- trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajgc konstrukcje budynku oraz zapewniajgc
bezkolizyjno$¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna



dla prawidtowej konserwacji i remontow. Wskazane jest aby trasa przebiegata w liniach
poziomych i pionowych w stosunku do podtdg.

- mocowanie rurek instalacyjnych n/t. W miejscach zmiany kierunku nalezy stosowac tuki
systemowe.

- wciggniecie przewodow do rurek instalacyjnych

5.3 Potgczenia elektryczne kabli i przewodéw

W celu wykonania prawidtowego potgczenia zakonczenia kabla nalezy:

- powierzchnie stykajgcych sie elementéw toréw prgdowych oraz przektadek
i podktadek metalowych przewodzacych prad doktadnie oczysci¢ i wygtadzi¢

- zanieczyszczone powierzchnie stykdéw pokryte powtokg metalowg ogniowag
lub galwaniczng (roztgczniki, zaciski w stacji transformatorowej) nalezy tylko zmywac
odczynnikami chemicznymi i ewentualnie szlifowac pastg polerskg

- powierzchnie styku zabezpieczy¢ przed korozjg wazeling bezkwasowg

- potaczenia wykonac srubami, spawaniem lub w inny sposéb okreslony w projekcie
technicznym

- $ruby, nakretki i podktadki stalowe majg by¢ pokryte galwanicznie warstwg metaliczng

5.4 Proby pomontazowe
Po zakohczeniu robét montazowych (lecz przed podaniem napiecia) wykona¢ ogledziny
urzadzen i wykonac¢ préby pomontazowe w zakresie technicznego sprawdzenia jako$ci
wykonanych robét wraz z wykonaniem wymaganych pomiaréw. Uktad pomiarowy nalezy
odebraé z przedstawicielem ENEA Operator sp. z 0.0.

6.0 Kontrola jakosci robét

Do obowigzkéw wykonawcy nalezy:
- wyegzekwowanie od producenta (dostawcy) materiatéw odpowiedniej jakosci
- ustalenie i przestrzeganie takich warunkéw transportu i przechowywania materiatow,
ktére zagwarantujg zachowanie ich jakosci i przydatnosci do planowanych robét.
- okreslenie, i uzgodnienie takich warunkéw dostaw aby mogta by¢ zapewniona rytmicznos¢ robot
- prowadzenie systematycznej kontroli jakosci otrzymywanych materiatow.

Kontrola jako$ci materiatéw
Wszystkie materiaty uzyte w trakcie budowy muszg posiadac¢ atesty fabryczne lub swiadectwa
jakosci wystawione przez producenta oraz wszystkie niezbedne certyfikaty, gwarancje i DTR

Kontrola jakosci robot

polega na sprawdzeniu instalacji w zakresie:
- poprawnego montazu

- kompletnosci wyposazenia

- braku widocznych uszkodzen

- nalezytego stanu izolacji

Badania i pomiary pomontazowe

polegajg na sprawdzeniu instalacji w zakresie:

- zgodnosci zastosowanych urzgdzen z projektem, ustaleniami z inwestorem oraz dystrybutorem

ENEA

- badania ciggtosci zyt

- pomiaru rezystancji izolacji

- skutecznosci ochrony od porazen

- potwierdzenie przez stuzby ENEA Operator poprawnego montazu uktadu pomiarowego oraz
programowanie licznika energii elektr. na wlasciwg taryfe.

- sprawdzenie ukfadu transmisji danych.

Dokumentowanie wynikéw pomiardéw i badan

Wszystkie pomiary i wyniki badan muszg zosta¢ opracowane na odpowiednich formularzach
i podpisane przez przedstawicieli wykonawcy i Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
Dokumenty te stanowig integralng cze$¢ Operatu Kolaudacyjnego Robot. Sporzadza sie je
w dwéch egzemplarzach — oryginat dla Zamawiajgcego i kopia dla Wykonawcy.




Atesty materiatdw muszg by¢ przechowywane przez wykonawce i przedstawiane przy odbiorach
robaét.

7.00bmiar robét

Obmiar robét polega na okresleniu faktycznego stanu zakresu robét oraz obliczeniu rzeczywistych
ilosci wbudowanych materiatow. Obmiar obejmuje roboty objete Projektem oraz dodatkowe

i nieprzewidziane, ktorych potrzebe wykonania uzgodniono w trakcie trwania rob6t pomiedzy
Wykonawecg i Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego. Obmiary sporzgdzone bedg przez Wykonawce
zapisane w Ksigzce Obmiardw, i uzgodnione z Inspektorem w ustalonym trybie.

Wyniki obmiaru nalezy poréwna¢ z Dokumentacjg kosztorysowo-techniczng w celu okreslenia réznic
w ilosci robét.

Jednostkami podstawowymi obmiaru robét sa:

m - metr

szt. - ilos¢ sztuk

kpl. - komplet robét
8.00dbior robot

Odbidr robét powinien by¢ dokonany w terminie do 7 dni po zgtoszeniu przez Wykonawce gotowo$ci
do odbioru.

W przypadku prawidtowego wykonania roboét, uzyskaniu pozytywnych wynikéw badan i pomiaréw
oraz skompletowaniu catej dokumentacji powykonawczej, co musi by¢ potwierdzone przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego Zamawiajgcy sporzgdza i podpisuje Protokét Odbioru Robét.

W protokdle nalezy potwierdzi¢ prawidtowe i terminowe wykonanie robot w catosci lub ich czesci.
Pozostate roboty, w ktdrych stwierdzono usterki i niedociggniecia powinny by¢ ujete oddzielnie.

W stosunku do tych robét nalezy ustalic:

- sposéb i termin usuniecia usterek na koszt wykonawcy

- zakres potrgcen za wady trwate

W przypadku, gdy po dokonaniu przegladu odbierajgcy stwierdzi wystepowanie zbyt duzej ilosci
usterek i niedociggnie¢ powinien ustali¢ termin nastepnego odbioru po usunieciu ich przez
Wykonawce

i ponowne zgtoszenie przez niego gotowosci do odbioru. Za date zakoriczenia robét uwaza sie date
powiadomienia Zamawiajgcego przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, ze roboty sg gotowe do
odbioru.

Dokumenty wymagane przy odbiorze:

- Dokumentacja Projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami w trakcie wykonywania
robét (dokumentacja powykonawcza)

- Dokumenty uzasadniajgce uzupetnienia i zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robét

- Dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych materiatéw

- Protokoty czesciowych odbioréw robét (wczesniejszych zakreséw robot)

- Protokoty badan i pomiaréw

- Swiadectwa jakosci wydane przez dostawcow urzgdzen i materiatow

- Dokumentacja fabryczna zamontowanych urzgdzeh

- Dokumentacje Techniczno Ruchowe urzadzenh

9.0Podstawa ptatnosci

Ptatnos¢ nalezy przyjmowaé zgodnie z dokumentacjg i zakresem robdt wymienionym w punkcie 1.3
niniejszej ST w oparciu o odbidr faktycznie zaméwionej i wykonanej pracy oraz oceng jakosci robét
i oceng jakosci uzytych materiatéw.

Cena wykonania robét obejmuje przebudowe uktadéw pomiarowo-rozliczeniowych wraz z uktadami
transmisji danych i uruchomieniem witgcznie ze wszystkimi formalnosciami z tym zwigzanymi (
Odbidr i zatgczenie przez ENEA Operator sp. z 0.0.)

10.0 Przepisy zwigzane

Wszystkie roboty wykonania instalacji elektrycznych winny byé prowadzone zgodnie z aktualnie



obowigzujgcymi normami i przepisami, sztukg budowlang, przepisami BHP i wytycznymi ENEA
Operator sp. z 0.0.



